
智能下肢机器人

[bookmark: _GoBack]是一款在是通过伺服马达电动机械灵活控制人体，模拟人体步行步态、显示实时步态曲线，持续辅助步态运动刺激下肢关节，防止或治疗关节与相关软组织因创伤或运动不足等原因，导致关节活动度减小，关节僵硬、步态异常等问题，并且能通过刺激改善患者肢体的本体感觉及运动控制。设备必须符合国家相关技术标准，免费提供信息接口, 可满足康复中心建设需求,质保期至少3年。

